OVAT

1D

EARTHMOVING AUTOMATION

Koneenkuljettajan
pikaopas

Xsite® PRO 3D
-koneohjaus

Kayttoliittyman toiminnot................. 2
Paavalikko..............ccccocooiiiii 4
Ennen kayton aloitusta.................. 6
Kaynnistys ja sammutus.................. 7
Projektin avaus ja tuonti................ 8
Malliin mittaus.........cccceeeeeinnnnnnne. 9
Vari- ja nakyvyysasetukset............... 10
Koordinaattijarjestelmat............. 11
Kauhan kalibrointi................c........... 12
Mittatarkkuuden tarkastus.............. 13

Vianhaku ja virheilmoitukset....... 14



KAYTTOLITTYMA JA TOIMINNOT (3D-NAKYMA)

Kauhan/tyokalun valinta

Kauhan mittapisteen valinta
A = automaattinen

Mitattavan pinnan vaihto
(seuraava ylos/alas)

Valittu pinta ja linja

Profiili- ja
poikkileikkaus nakyma
Vaihda nakymaa koskettamalla

Mittausarvot




Nayta paavalikko
Valittu keskilinja & paaluluku

Karttanakyman vaihto

Karttanakyma

Mallin valinta painamalla

pitkaan nayttoa.
el N\

Rakenteen taite

Kauhan kulmien korkoerot
valittuun olevaan pintaan

Toteumapisteen tallennus

Mittaustilan valinta

8@ E

Pinta Linja Piste  PintatLinja

41 12 15.40 Qe I

=)

Lisaa kartoituspiste



PARVALIKKO

1. Kauhan mittapisteen koordinaatit 4.

2. Paikannuksen tila

Satellittien lukumaara
Paikannuksen tarkkuus (QC)

3. Kello

@ X:6817402.29
Y:321251.99
Z120.14

_—
Seuraavasynkronointi: 1 minuuttia

Avaa projekti

©

Variasetukset

G

Vie tallennetut pisteet

2D

Takaisin 2D:hen

Pilvisynkronoinnin tila
B. Pilvipalveluiden tila

ja laitteen ID-numero
(DBSN)

6. Nayta/piilota Ylavalikko

9:16 @
D®

RTK-FIX
15 Sat
QC:0.01m

B O

Lue tiedosto Kumoa viimeinen piste

-\{/. ,;"..

Mallityokalut Kalibroikauha

Tarkkuuskontrolli Tuo projekti

Sammuta



TOIMINNOT

Avaa projekti
Projektin valinta. Valikosta naet laitteellasi olevat projektit.

Lue tiedosto
Mallien valinta. Valikosta naet kaikki aktiivisen projektin mallit.

Kumoa viimeinen piste
Poistaa viimeksi tallennetun pisteen (toteuma tai kartoituspiste).

Vidriasetukset

Vaihda projektisi mallien nakyvyytta (paélld/automaattinen/pois).
Voit my6s halutessasi vaihtaa mallien varia.

Mallityokalut
Luo omia pinta-, linja- tai pistemalleja (3D).

Kalibroi kauha
Kalibroi tai lisda uusi kauha. Voit myos muokata kauhan mittoja.
(esim. huulilevyn kulumisesta johtuen)

Vie tallennetut pisteet
Vie tallennetut toteuma- ja lokipisteet manuaalisesti USB-muistille.

Tarkkuuskontrolli

Tallenna jarjestelman 3D-tarkkuustieto pilvipalveluun. (Toiminto vain
Infrakit-projekteille)

Tuo projekti
Tuo projektiaineisto jarjestelmaan USB-muistilta.

Takaisin 2D:hen
Poistuu 3D-tilasta ja avaa 2D-tilan.

Sammuta
Sammuttaa jarjestelman.

Takaisin
Poistu paavalikosta.



VARMISTA ENNEN KAYTON ALOITUSTA

SIM-kortti ja dataliittyma

Jotta voit kayttaa langatonta tiedonsiirtoa, verkkokorjauspalvelua tai etatukea,
jarjestelma tarvitsee SIM-kortin dataliittymalla.

SIM-kortin tulee olla "Mini"-kokoinen. Voit hankkia littyman valitsemaltasi
palveluntarjoajalta. Pyyda SIM-kortti ilman PIN-lukitusta.

Suosittelemme 4G-dataliittymaa. (Nopeus vahintaan 10MB).

SIM-kortti asennetaan tietokoneeseen. Tietokoneen tulee olla sammutettuna
asennuksen aikana.

1. Poista SIM-kortin telakka painamalla keltaista painiketta
2. Aseta SIM-kortti telakkaan kuvan osoittamalla tavalla
3. Tyonna telakka takaisin paikalleen

1~

Korjaussignaali (RTK)

Jotta 3D-koneohjauksen mittatarkkuus on riittava rakentamiseen
(senttimetritarkkuus), jarjestelma tarvitsee RTK-korjaussignaalin.

Saat korjaussignaalin joko paikallisesta tydmaan tukiasemasta tai
verkkokorjauspalveluna (NTRIP).

Xsite®-jarjestelma on yhteensopiva monien eri verkkokorjaus-
palveluiden (NTRIP) kanssa, esim. Geotrim Trimnet, Leica
Smartnet ja Karera.

Voit hankkia korjaussignaalin valitsemaltasi palveluntarjoajalta.

Selvita tyomaan mittahenkilolta kdyttaako tyomaa
paikallista tukiasemaa ja mitka asetukset tukiaseman Néin asetat
kaytto vaatii koneojaukseen. Paikallisen tukiaseman korjaussignaalin

q et rrfl q q q asetukset.
korjausviesti voi tulla radiolla tai verkkokorjauksena. KATSO VIDEO



KAYNNISTYS JA SAMMUTUS

Jarjestelman kdynnistaminen Xotepro

1. Kaynnista jarjestelma painamalla nayton
oikeassa alakulmassa olevaa virtapainiketta

2. Jarjestelma kaynnistyy oletuksena 3D-tilaan
(Asetus muutettavissa pédélle/pois teknisen tuen
tai asentajan toimesta)

Mikali jarjestelma jaa aloitusruutuun, valitse "Aloita’,
jonka jélkeen valitse 3D-symboli oikeasta ylakulmasta
2D-tilassa, jolloin 3D-kaynnistyy.

@ DEMOBUCKET =

Aka: 11,0330

--,-=- Z -2.06
= @
Aloitusruutu 3D-tila
Jarjestelman sammuttaminen N

Sammuta jarjestelma painamalla nayton
virtapainiketta ja valitsemalla "Sammuta”

Voit sammuttaa jarjestelman myds paavalikon
"Sammuta” -painikkeesta

P&aset paéavalikkoon 3D-tilasta painamalla néytén
yldosassa, keskelld olevaa valikkosymbolia (kolme
allekkaista viivaa)

Paavalikko



PROJEKTIN AVAAMINEN

Voit avata projekteja paavalikon projektihakemistosta.

1. Avaa paavalikko
2. Valitse "Avaa projekti”
3. Valitse oikea projekti listauksesta ja paina "Avaa”.

@ DEMOBUCKET =

Sio o0 |5 =3

@ 8

X8815541.85

Yousa % HEX Avaa projekti
Toor s

v = Paikalliset projektit( USB/FTP)
> i Niittyla_Maisemointi
i Oma projekti_Hallin pohjat
iprojektit(IK/XM)

Jos et ole varma mista projektiaineisto ladataan, ota yhteytta tyomaan
mittahenkiloon/tyonjohtoon tai aineiston suunnittelijaan.

PROJEKTIN TUOMINEN JARJESTELMAAN

Xsite® MANAGE -pilvipalvelu
Projektiaineisto latautuu automaattisesti jarjestelmasi projektihakemistoon,
kun jarjestelmasi on liitetty projektiin Xsite MANAGE-palvelussa.

Infrakit -pilvipalvelu
Projektiaineisto latautuu automaattisesti jarjestelmasi projektihakemistoon,
kun jarjestelma on liitetty projektiin Infrakit-palvelussa.

USB-muisti

Aseta USB-tikku nayton alaosassa olevaan USB-porttiin. Valitse paavalikosta
"Tuo projekti” -> Taman jalkeen valitse projekti-kansio listalta ja paina "Tuo”
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JARJESTELMAN LIITTAMINEN PILVIPALVELUUN
Jérjestelma liitetaan pilvipalveluun yksilollisella ID-numerolla (DBSN),
tydmaajohdon, mittahenkilon tai suunnittelijan toimesta.

Naet jarjestelmasi ID-numeron painamalla paavalikon @—painiketta.



MALLIIN MITTAUS

Kun olet avannut haluamasi projektin, voit valita mallin mitattavaksi.
Jarjestelmassa on kaksi eri tapaa valita malleja mittaukseen.

- Paavalikosta "Lue tiedosto” -toiminnolla (listaa kaikki projektin mallit)

- Painamalla pitkdan haluttua mallia karttandkymassa (listaa painetulla

alueella olevat mallit)

Jarjestelma erottelee mallit tyypeittéin eri valilehdille:

Pinta: Rakennepinnat s
Linja: Putket, rummut, kaapelit # Akutayot yiapinta
+I- Alkutaytét vesijohto, ylapinta
Mittalinja: Tyypillisesti vaylan keskilinjatieto ot
. . . &l Alkutaytot , ylapint:
Piste: Valaisinpylvaiden perustukset, kaivot, o Lopputat v
. . &/ Ylin yhdistelmapinta
tark|s’[usp|steet + @ Alin yhdistelmapinta

- Jakava kerros

# Kantava kerros
#I Maastomalli

1. Valitse valilehti mallin tyypin mukaan
2. Valitse haluamasi malli listalta
(nappaustoiminto valitsee automaattiseti
ldhimpéné olevan mallin)

3. Paina "Valitse” peruta

Muista valita oikea mittaustila ruudun
alareunasta mallin valinnan jalkeen

Mikali projektin malleissa on ns. taustakarttoja, ne 16ytyvat listattuna
"Variasetukset” -valikosta. katso sivu 10.

Naéin valitset mallin
mittaukseen.

KATSO VIDEO
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MALLIEN VARI JA NAKYVYYSASETUKSET

Voit muuttaa projektin mallien vareja, nakyvyytta ja lapinakyvyytta

Pintalmallin lapindakyvyys/kolmioverkko:
Valitse ylavalikosta: Valinnat -> Mallin tyyppi (Yleisin asetus: Taytetty ja 80%

lapinakyvyys)
Mallin véri ja paalla/pois -asetus:

Valitse paavalikosta: Variasetukset. Voit muuttaa mallien nakyvyytta painamalla
lamppu-ikonia.

0 80 O

Néakyvissa aina Néakyvissa kun valittu Ei nakyvissa Taustakartta
mittaukseen (esim. asemapiirros)

*Saat ylavalikon nakyviin painamalla ratas-kuvaketta paavalikon oikeassa alakulmassa

TAUSTAKARTAT/ASEMAPIIRROKSET

Voit maarittaa taustakartat/asemapiirrokset nakyvaksi tai piiloon "Variasetukset”
-valikossa (ks. ohje ylld). Tunnistat taustakartaksi asetetun mallin karttakuvakkeesta.

Taustakartaksi asetettua mallia ei voi valita mitattavaksi..



KOORDINAATTIJARJESTELMAT JA GEODIMALLIT

Jotta projektiaineisto nakyy jarjestelmassasi oikein, koordinaattijarjestelman
(ns. koordinaattikaista) ja korkeusjarjestelman (geoidimalli) tulee vastata
projektin asetuksia.

Valitse ylavalikosta Asetukset -> Koordinaattijarjestelma -> Lataa
koordinaattimuunnos -> Finland-kansio

Geodimallin valinta:
Valitse ylavalikosta Asetukset -> Koordinaattijarjestelma -> Lataa geoidimalli

-> Finland-kansio

Valitse koordinaattijarjestelma Valitse geoidimalli
| LTnT_ungo.pin
B LYHYT_GK24 prm
B LYHYT_GK25.prm
B LYHYT_GK26.prm
B LYHYT_GK27.prm
B LYHYT_GK28.prm
B LYHYT_GK29.prm
B LYHYT_GK30.prm

\ M Finland
B FIN2000_N60.geoid
B FIN2005N00_N2000 geoid

> I Paikalliset geoidimallit
B Geoidimalli ei kaytossa
© B FIN2005N00_N2000.geoid

B LYHYT_GK31.prm
B PITKA_GK20.prm
B PITKA_GK21.prm
B PITKA_GK22.prm
B PITKA_GK23.prm

B DITIA AU

pol

Jos et ole varma mita koordinaattijarjestelmaa ja geoidimallia projektisi
kayttaa, ota yhteys tyomaan mittahenkiloon tai projekti-aineiston
suunnitteljjaan.
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KAUHAN KALIBROINTI

Ennen kalibrointia, suorista kauhan kallistus ja pyorita kauha suoraan.
Tee kauhan kalibrointi koneen ollessa suoralla, tasaisella pinnalla.

Mene paavalikkoon ja valitse "Kalibroi kauha”

Kauhan mitat

1. Mittaa kauhan pituus kaivuvarren alimman tapin keskikohdasta,
kauhan karkeen - Sy6ta mitta kohtaan "Pituus” (metreina)

2. Mittaa kauhan leveys - Syota mitta kohtaan "Leveys” (metreina)

Luotilankakalibrointi

3. Aseta luotilanka roikkumaan kaivuvarren alimmasta tapista
4. Aja kauhan karki lahes kiinni luotilankaan

5. Valitse "Kalibroi luotilanka”

Pyorityskalibrointi (jos pyoritin kdytossa)

6. Aja kauha mahdollisimman lahelle 90-asteen kulmaa

7. Suorista kauhanpyoritys ja kallistus. Varmista suoruus vatupassin avulla.
8. Valitse "Kalibroi pyoritys”

Uutta kauhaa lisattaessa:
Kallistuva kauha: Syota "Tyokalujen mitat” -valikossa kallistusakselin L15-mitta
(senttimetreina).

Pyoriva kauha: Kopioi "Tyokalujen mitat” -valikossa TR1, TR2 ja TR PPR mitat uudelle
kauhalle. Asentaja on ottanut nama mitat asennuksella.

1: Luiska*Roto

ESECELEY

pigs: 44 Kalibroity

Py0ritin:-180 @I

Ly A

RPPR Vs

[e2][m ][ @[ ][n] 1+ ]
: (o0 J[e J[a ][ o ][ o] o ]
[zs][zs][ o J[oJ[o ][ o ]
S | | | | |
S S S A O |
S | S S S | I | |
S | S S I O |
S | S S S | O | |
S | S S [ |
N | S N S | O | |

Naéin kalibroit
kauhan.

KATSO VIDEO

[']




MITTATARKKUUDEN TARKASTUS

Tarkasta jarjestelmisi paikannustarkkuus (3D) aina uuden tyomaan
alkaessa tyomaan tarkistuspisteella (Mittahenkilon ottama piste, joka
sisaltada X-, Y- ja Z-koordinaatit).

1. Selvita tarkistuspisteen koordinaatit (X, Y, Z) mittahenkilolta
2. Aseta kauhan mittapiste tarkasti tarkistuspisteelle
3. Vertaa kauhan mittapisteen koordinaatteja tarkistuspisteen koordinaatteihin

Mikali tarkkuus ei ole tydmaan toleransseissa, tarkasta kauhan kalibrointi.

Tyomaan mittahenkilosto opastaa, missa tarkistuspiste tyomaalla sijaitsee.
Mittahenkilo voi myos luoda tarkistuspisteen.

Jarjestelman 2D-tarkkuuden tarkastus

Jotta jarjestelmasi tarkkuus sailyy senttimetritarkkuudessa, seuraa kauhasi
huulilevyn kulumista ja kalibroi kauha tarvittaessa uudelleen.

Kauhan tarkastus suoritetaan seuraavasti.

1. Mene paavalikkoon ja valitse "Takaisin 2D:hen”

2. Aseta kauhan huulilevy tasaiselle alustalle vertailupisteeseen asennossa A
3. Paina "Syvyys ja etaisyys nollaus”-painiketta

4. Kaanna kauha asentoon B ja aseta huulilevy samaan kohtaan kuin
asennossa A

5. Tarkasta etta koron ja etaisyyden mittauslukemat ovat +/- 2cm

6. Jos lukemat ovat suurempia kuin +/- 2cm, tarkasta kauhan mitat ja suorita
kauhan kalibrointi.

Nain teet
2D-tarkistuksen.

KATSO VIDEO
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VIRHEILMOITUKSET
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Virheilmoitus

Syy

Toimenpide

Ei anturidataa

Anturivaylaan liittyva
poikkeustilanne tai jarjestelma
ei tunnistanut kaynnistyessaan
anturidataa.

Kaynnista laite uudelleen*

Ei suuntaa Suunta-antennilta ei Tarkista antennin, kaapelin seka
vastaanoteta tietoa (yleenséa liittimien kunto ja kiinnitys
vasen lautanen)

RTK-Ongelma Ei korjaussignaalia Tarkista verkkokorjauksen

Paikannus DGPS
Paikannus SPS

paikannusvastaanottimelle

NTRIP-asetukset ja dataliittymasi
(SIM) voimassaolo. Katso s.6

FLOAT Koneen paikannustarkkuus ei ole Varmista antennien esteeton
riittava. taivasnakyma -2
1: Katvealueet: rakennukset ja Selvité tukiaseman sijainti ja
rakennelmat, peilaavat pinnat, puusto vaihda tarvittaessa toiseen
) L korjaukseen 8
2: Signaalihairiot: séhkd-/voimalinjat,
lentokentén radioliikenne ja tutkat
3: Etaisyys tukiasemaan liian pitka
Anturivirhe Ei dataviestia anturilta Tarkasta anturin, kaapeleiden ja
#(1,23...) liittimien kunto seka kiinnitys

#1 Kauha-anturi

#2, #3 Puomistoanturi

#5 Runkoanturi

(#6 Taittopuomianturi)

#7 Kallistuvan kauhan anturi
#8 Kauhanpyorittimen anturi
(#8 ei Novatronin toimittama)

HASP:ia ei Ioydy

HASP on USB muistitikun
kaltainen lisenssiavain.
Sijaitsee tietokoneyksikossa,
HASP-luukun alla

Varmista ettda HASP lisenssiavain
on kytketty. Kaynnista laite
uudelleen*

Paikannus: El
GNSS

Jarjestelma ei vastaanota
viestia paikannuslaitteelta -
Vastaanotin ei ole kaynnissa tai
ei l&heta oikeaa viestia

Kaynnista laite uudelleen*

Pintoja paallekkain

Projektiaineistoon liittyva
ongelma tai asetusvirhe

Ota yhteytta tydmaan
mittahenkiloon / mallintekijaan




Ongelma

Syy

ONGELMANRATKAISU

Toimenpide

Projektia ei Ioydy
jarjestelmasta

Projektia ei ole ladattu
jarjestelmaan

Selvita tydomaan mittahenkilolta
tai vastaavalta, mista projektin
saa ladattua (s. 8)

Malli ei nay Valittu koordinaattijarjestelma Valitse oikea koordinaatti-
naytolla ei vastaa avattua projektia tai jarjestelma (s.11)
tyokone ei ole avatun projektin
|aheisyydessa.
Rikkoutunut Silmin havaittava mekaaninen Ota yhteytta Novatronin

anturi, kaapeli tai
liitin Novatronin
jarjestelmassa

vaurio komponentissa tai
kaapelissa

huoltopalveluun

Korossa (Z)
mittavirhetta
20-50cm

1. Valittu korkeusjarjestelma (geoidi)
on vaara

2. Vaara kauha valittuna
jarjestelmassa

3. Kauha on kalibroimatta tai mitat
ovat muuttuneet kuluman vuoksi.

1. Valitse oikea korkeusjarjestelma
(s.11) Yleisimmat N2000 tai N60

2. Varmista etta kauha on valittu
oikein jarjestelmassa

3. Katso kauhan kalibroinnin ohje
(s.12)

Korossa (Z)
mittavirhetta
5-20cm

Kauha on kalibroimatta tai mitat
ovat muuttuneet kauhan kulumisen
takia.

Katso kauhan kalibroinnin ohje
(s.12)

*Mikéli virheilmoitus toistuu toimenpiteista huolimatta, ota yhteyttd Novatronin tukipalveluun
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Katso video-ohjeita ol ®
koneohjausjarjestelmén SI e
kayttéon. -—

) MACHINE CONTROL
Skannaa QR-koodi

alylaitteesi kameralla.

OVATRO

EARTHMOVING AUTOMATION

Koneenkuljettajan pikaopas
Xsite® PRO 3D -koneohjaus

novatron.fi



